
1.台車にハンドルをつける。

　台車にハンドルを差込み、蝶ナットを締めて固定します。（詳細は付属の説明書参照）

2.コードリールと本体を台車に乗せる。

　台車のコードリール取付バーにコードリールを差し込み、

　その前側に本体を載せます。

　コードリールはコード先端が見えるほうが後側です。

　この状態でプールサイドに移動します。　電源ボックスも忘れずに！

　　”プールにサイドでは”

3.電源コードを全部ほどく。

　コードを引張りながらコードリール

　から電源コードを全部ほどきます。

4.電源の接続

　右図のようにコード先端の差込プラグを電源ボックスのコンセントに、

　次に電源ボックスのボックスコードを室内の電源コンセントに差し込みます。

電源ボックスは必ず使用してください。

本機の電源コードを直接室内のコンセント

に差込むと感電の恐れがありますので

5.プールへの投入

　必ず本体上部のハンドルを

　持ってプールに静かに投入し、

　コードを持ってプール底までおろし

　ます。

　走行方向はプール短方向とします。

6.引き上げ

　電源ボックスの切換スイッチをタイマー通電から通電（手動）に切り換え

　手前まで走らせて止めます。（コードを持って手繰り寄せないこと。）

　コードを持って静かに引き上げ、水面まで来たらハンドルを持って

　引き上げます。

7.電源コードを巻く

　台車のにコードリールを差込み、穴から電源コード先端を約20センチ

　程差し込み、コードリールをまわしながら元のように巻き上げます。

　　　 警告

ハイパーロボMRX-06の運転手順

絶対にお止めください。
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約２０センチコード先端を出す。
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